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1. ЦЕЛЬ РАБОТЫ

Целью работы является изучение закона прямолинейного ускоренного движения тел под действием сил земного тяготения с помощью машины Атвуда.

2. ОПИСАНИЕ УСТАНОВКИ И МЕТОДИКИ ЭКСПЕРИМЕНТА
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Рис.2.1.
1 -стойка; 2 - блок; 3 - нить; 4 - грузы; 5 - средний кронштейн; 6 - фотодатчик; 7 - линейка; 8 -
 
миллисекундомер; 9 - опора.
)Схема экспериментальной установки на основе машины Атвуда приведена на рис.2.1.
На вертикальной стойке 1 крепится легкий блок 2, через который перекинута нить 3 с грузами 4 одинаковой массы. В верхней части стойки расположен электромагнит, который может удерживать блок, не давая ему вращаться. На среднем кронштейне 5 закреплен фотодатчик 6. На корпусе среднего кронштейна имеется риска, совпадающая с оптической осью фотодатчика. Средний кронштейн имеет возможность свободного перемещения и фиксации на вертикальной стойке. На вертикальной стойке укреплена миллиметровая линейка 7, по которой определяют начальное и конечное положения грузов. Начальное положение определяют по нижнему срезу груза, а конечное - по риске на корпусе среднего кронштейна.
Миллисекундомер 8 представляет собой прибор с цифровой индикацией времени. Регулировочные опоры 9 используют для регулировки положения экспериментальной установки на лабораторном столе.
Принцип работы машины Атвуда заключается в том, что когда на концах нити висят грузы одинаковой массы, то система находится в положении безразличного равновесия. Если на правый груз положить перегрузок, то система грузов выйдет из состояния равновесия и начнет двигаться.

3. ОСНОВНЫЕ РАСЧЕТНЫЕ ФОРМУЛЫ

Раздел 3 отчета «Основные расчетные формулы» должен содержать все формулы, по которым Вы производили расчеты, в том числе и формулы для расчета погрешностей измерений. Обозначения входящих в формулы величин должны быть пояснены.

4. РЕЗУЛЬТАТЫ РАБОТЫ И ИХ АНАЛИЗ.

Раздел 4 отчета «Результаты работы и их анализ» должен содержать: 
· таблицы, заполненные экспериментальными данными и результатами их обработки;
· рисунки, изображающие графики зависимостей (построение которых предусмотрено планом лабораторной работы);
· расчет и значение физических величин, найденных по результатам измерений;
· оценка погрешностей измерений физических величин и расчет доверительных интервалов. 

Измеренные значения и результаты их обработки приведены в таблице.
Таблица
Результаты прямых и косвенных измерений
	
	S1 =      , см
	S2 =      , см
	S3 =      , см
	S4 =      , см
	S5 =      , см
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5. ВЫВОДЫ

В разделе 5 отчета «Выводы» должны формулироваться выводы, основанные на результатах проделанной работы. В выводе необходимо указать, достигнута ли цель работы и на основании каких фактов сделано такое заключение. 

6. ОТВЕТЫ НА КОНТРОЛЬНЫЕ ВОПРОСЫ


7. ПРИЛОЖЕНИЕ

К работе прилагается регистрационный файл (*.REG).
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