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Курсовая работа 1
Архитектура микропроцессорных БИС
1. Направления развития архитектуры БИС.
2. Системы на кристалле (System-on-Chip).
3. 
Блок-схема  p-алгоритма  для вычисления произведения  C[1:K;1:N]  двух  матриц:
E [1: L; 1: N],   F [1: K; 1: L];
p-алгоритм должен обеспечить распределение в элементарных машинах ВС элементов  C[1:K;1:N]  по горизонтальным полосам.
3.1. 
Определить  максимум   коэффициента        накладных    расходов   при   реализации  p-алгоритма на ВС, имеющей следующие параметры:

– разрядность 


– полосу пропускания канала между машинами  Гигабод;

– время выполнения операции сложения  30 нс;

– время выполнения операции умножения  нс.
3.2. 
Вывести условие реализации p-алгоритма на ВС с указанными параметрами, при котором накладные расходы сокращаются в раз.




Курсовая работа 2
Архитектура распределенных вычислительных систем
1. Принципы построения  и архитектурные свойства распределенных ВС. Описание функциональной структуры реализованной ВС.
2. Методика крупноблочного распараллеливания сложных задач.
3. Схемы межмашинных обменов информацией в ВС.
4. Эффективность распределенных ВС с программируемой структурой в монопрограммном режиме (привести числовые значения показателей эффективности ВС).



Курсовая работа 3
Архитектура мини-ВС с программируемой структурой
1. Концептуальные основы построения мини-ВС.
2. Возможности архитектуры мини-ВС МИНИМАКС.
3. Макроструктура и системные команды ВС МИНИМАКС.
4. Блок-схема параллельного алгоритма  для вычисления произведения двух  матриц:
A [1: L; 1: K],   B [1: M; 1: L],
обеспечивающего распределение элементов результирующей матрицы по горизонтальным полосам в элементарных машинах ВС.
4.1. 
Отыскать максимум  коэффициента      накладных   расходов   при   реализации  p-алгоритма на ВС  МИНИМАКС, при условии, что операции умножения реализуются подпрограммой.
4.2. 
Определить условие реализации p-алгоритма на системе МИНИМАКС, при котором 
Курсовая работа 4
Мультипроцессорные вычислительные системы
1. Канонические функциональные структуры мультипроцессорных ВС.
2. Функциональные структуры промышленных ВС.
3. Качественный анализ надежности ВС.
4. 


Численный расчет функции  надежности системы  C. mmp, имеющей структурную избыточность ()=1 и среднее время безотказной работы элементарного процессора 



Курсовая работа 5
Распределенные микропроцессорные  вычислительные системы 
1. Архитектурные решения в области микропроцессорных ВС.
2. Модели семейства МИКРОС.
3. Особенности функциональной структуры и элементарной машины ВС МИКРОС-Т.
4. Блок-схема  p-алгоритма для вычисления произведения  E[1:M;1:K]  двух  матриц:
C [1: P; 1: K],   D [1: M; 1:P],
обеспечивающего распределение в элементарных машинах ВС элементов матрицы   E[1:M;1:N]   по горизонтальным полосам.
4.1. 
Определить максимум  коэффициента      накладных   расходов   при   реализации  p-алгоритма на ВС   МИКРОС-Т, элементарные машины которой укомплектованы транспьютером Inmos T805 (30 МГц) и в предположении, что операции сложения и умножения выполняются за одинаковое время.
4.2. 
Оценить возможность достижения коэффициента эффективности при реализации  p-алгоритма  на ВС   МИКРОС-Т.



Курсовая работа 6
Средства обработки информации с архитектурой SISD
1. Функциональные SISD-структуры.
2. Качественный анализ элементной базы ЭВМ.
3. Пример функциональной структуры суперВС, в которой используется SISD-архитектура.
4. 




Расчет  и графики для показателей надежности ЭВМ: функций надежности , восстановимости  и  готовности  ЭВМ, которая характеризуется средним временем безотказной работы, равным  ч, и интенсивностью восстановления  ;
определить время, за которое ЭВМ входит в стационарный режим работы.





Курсовая работа 7
Конвейерные вычислительные системы
1. Конвейерные ВС типа “память-память”.
2. Анализ архитектурных возможностей конвейерных ВС.
3. Эволюция функциональной структуры и макроструктуры конвейерных ВС.
4. Блок-схема  p-алгоритма  для вычисления произведения  двух  матриц:
G [1: F; 1: X],   H [1: Y; 1: F];
p-алгоритм должен обеспечить распределение элементов результирующей матрицы по вертикальным полосам в элементарных машинах ВС.
4.1. 
Определить  максимум   коэффициента        накладных    расходов   при   реализации  p-алгоритма на ВС, имеющей следующие параметры:

– разрядность 


– полосу пропускания канала между машинами  Гигабод;

– время выполнения операции сложения  5 нс;

– время выполнения операции умножения  нс.
4.2. 
Найти условие, реализации p-алгоритма на описанной ВС, при котором 




Курсовая работа 8
Архитектура транспьютерных вычислительных систем
1. Парадигмы транспьютерных технологий.
2. Анализ архитектуры транспьютеров Т200, Т400, Т800.
3. Блок-схема  p-алгоритма для вычисления произведения двух  матриц:
D [1: R; 1: M], C [1: L; 1: R],   
обеспечивающего в элементарных машинах ВС распределение элементов результирующей матрицы по горизонтальным полосам.
3.1. 
Определить  максимум   коэффициента        накладных    расходов   при   реализации  p-алгоритма на ВС, имеющей следующие параметры:

– разрядность 


– полосу пропускания канала между машинами  Мегабод;

– время выполнения операции сложения  0, 1 мкс;

– время выполнения операции умножения  мкс.
3.2. 
Вывести условие реализации p-алгоритма на ВС, при котором накладные расходы сокращаются в  раз.










Курсовая работа 9
Семейство микропроцессорных вычислительных систем МИКРОС
1. Концептуальные основы построения микроВС с программируемой структурой.
2. Архитектурные свойства ВС семейства МИКРОС.
3. Программное обеспечение МИКРОС.
4. Блок-схема  p-алгоритма для вычисления произведения двух  матриц:
F [1: R; 1: N],   G [1: M; 1: R].
4.1. 


 Отыскать максимум  коэффициента      накладных   расходов   при   реализации  p-алгоритма на системе МИКРОС, элементарные машины которой укомплектованы и спецпроцессором «Электроника МТ-70», и в которой время межмашинной пересылки слова 
4.2. 
Определить условие реализации p-алгоритма на ВС МИКРОС, при котором накладные расходы сокращаются до 




Курсовая работа 10
Вычислительные MISD-системы
1. Конвейерные ВС типа “регистр-регистр”.
2. Анализ архитектурных  и функциональных решений в конвейерных ВС.
3. Эволюция MISD-систем.
4. Блок-схема параллельного алгоритма  для вычисления произведения F[1:N;1:M] двух  матриц:
A [1: E; 1: M],   B [1: N; 1: E];
p-алгоритм должен обеспечить распределение F [1:N; 1:M] по горизонтальным полосам в элементарных машинах ВС.
4.1. 
Определить  максимум   коэффициента        накладных    расходов   при   реализации p-алгоритма на ВС, имеющей следующие параметры:

– разрядность 


– полосу пропускания канала между машинами  Гигабод;

– время выполнения операции сложения  2 нс;

– время выполнения операции умножения  нс.
4.2. 
Найти условие реализации p-алгоритма на ВС с указанными параметрами, при котором накладные расходы не превышают 0,1% .



Курсовая работа 11
Семейство вычислительных систем Connection Machine
1. Функциональные и архитектурные решения в семействе СМ.
2. Технические характеристики моделей семейства СМ.
3. Структура моделей семейства СМ.
3.1. Описание структур моделей СМ-1 и СМ-2.
3.2. Численный расчет структурных характеристик моделей СМ-1 и    СМ-2, их подсистем и вычислительных узлов.


Курсовая работа 12
Массово-параллельные вычислительные системы
1. Понятие о MPP-системах.
2. Топологии MPP-систем.
3. Промышленные реализации суперВС (из Тор500).
3.1. Качественный и численный анализ эффективности двух суперВС (из Тор500).
3.2. Описание макроструктур двух суперВС (из Тор500) и их структурные характеристики.





Курсовая работа 13
Архитектурные концепции отечественных ЭВМ
1. Функциональные структуры ЭВМ.
2. Количественные характеристики эффективности ЭВМ.
3. 


Численный расчет функций ,  и  соответственно надежности, восстановимости и готовности ЭВМ  II–III поколений и их графики.
4. Численный расчет функции R(t) надежности ВС без структурной избыточности, состоящей из ЭВМ III поколения.






Курсовая работа 14
Семейство вычислительных систем  МВС
1. Архитектура и принципы технической реализации семейства МВС.
2. Функциональные структуры систем семейства МВС.
3.  Макроструктура МВС. 
3.1. Описание макроструктуры и структурных модулей МВС.
3.2. Численный расчет структурных характеристик МВС.
4. Варианты совершенствования архитектуры и макроструктуры МВС.











Курсовая работа 15
Архитектура матричных вычислительных систем ILLIAC-IV и DAP
1. Особенности функциональных структур ВС ILLIAC-IV и DAP.
2. Структура параллельных программ для матричных ВС.
3. Эффективность параллельного программирования.
4. Макроструктура ВС ILLIAC-IV и расчет ее структурных показателей.
5. Пути совершенствования архитектуры и макроструктуры матричных ВС





Курсовая работа 16
Структура распределенных вычислительных систем
1. Понятие о структуре ВС.
2. Анализ и синтез структур ВС.
3. Циркулянтные структуры ВС.
4. Оценка характеристик ВС, имеющих циркулянтную структуру и архитектуру MIMD (для конкретных  образцов ВС).



Курсовая работа 17
Вычислительные системы Cray T3E
1. Функциональная структура и состав суперВС Cray T3E.
2. Коммуникационная среда ВС Cray T3E и анализ ее структурных возможностей
3. Блок-схема  p-алгоритма для вычисления произведения L[1:P;1:R] двух  матриц:
A [1: H; 1: R],   B [1: P; 1: H];
p-алгоритм должен обеспечить распределение в элементарных машинах ВС элементов матрицы L [1: P; 1: R] по вертикальным полосам.
3.1. 
Отыскать максимум   коэффициента        накладных    расходов   при   реализации  p-алгоритма на суперВС, в которой:

– разрядность 
– полоса пропускания канала между элементарными процессорами


  Гигабод;

– тактовая частота 
– элементарный процессор способен выполнять 2 операции за такт.
3.2. 
Указать условие, при котором накладные расходы, связанные с реализацией p-алгоритма на суперВС, уменьшатся до 2% 

Курсовая работа 18
Вычислительные системы с MISD-архитектурой
1. Каноническая функциональная структура MISD-процессора ВС.
2. Примеры использования MISD-архитектур в суперВС. Анализ возможностей масштабирования MISD-систем.
3. Блок-схема параллельного алгоритма  умножения  матриц:
G [1: L; 1: N], F [1: M; 1: L],   
обеспечивающего распределение элементов результирующей матрицы по горизонтальным полосам в элементарных машинах ВС.
3.1. 
Отыскать  максимум   коэффициента        накладных    расходов   при   реализации  p-алгоритма на вычислительной системе, обладающей следующими характеристиками:

– разрядностью 


– полосой пропускания канала между машинами  Мегабод;

– тактовой частотой МГц;
– для выполнения операции сложения требуется 2 такта;
– для выполнения операции умножения – 6 тактов.
3.2. 
Определить условие реализации параллельного алгоритма на ВС, при котором накладные расходы уменьшаются в  раз.




Курсовая работа 19
Архитектура распределенных мини-ВС
1. Принципы технической реализации мини-ВС.
2. Архитектурные особенности системы МИНИМАКС.
3. Функциональная структура и элементарная машина системы МИНИМАКС.
4. Блок-схема параллельного алгоритма для вычисления произведения                   C [1: M; 1: N] двух  матриц:
F [1: K; 1: N],   H [1: M; 1: K],
обеспечивающего распределение элементов матрицы C[1:M;1:N] по горизонтальным полосам в элементарных машинах ВС.
4.1. 
Отыскать максимум  коэффициента      накладных   расходов   при   реализации  p-алгоритма на ВС  МИНИМАКС, элементарные машины которой укомплектованы расширителем арифметическим.
4.2. 
Определить условие реализации p-алгоритма на ВС  МИНИМАКС, при котором накладные расходы сокращаются до .











Курсовая работа 20
Вычислительные системы с программируемой структурой
1. Принципы построения и классификация ВС с программируемой структурой.
2. Режимы функционирования ВС и способы обработки информации.
3. Блок-схема параллельного алгоритма  для вычисления произведения F[1:K;1:M] двух  матриц:
H [1: K; 1: L],   G [1: L; 1: M],
обеспечивающего в элементарных машинах ВС распределение элементов F[1:K; 1:M] по горизонтальным полосам.
3.1. 
Определить  максимум   коэффициента        накладных    расходов   при   реализации  p-алгоритма на ВС, имеющей следующие параметры:

– разрядность 


– полосу пропускания канала между машинами  Мегабод;

– быстродействие при выполнении операций сложения 

– быстродействие при выполнении операций умножения 
3.2. 
Отыскать условие реализации p-алгоритма на ВС с указанными параметрами, при котором накладные расходы не превышают 0,3% 




Курсовая работа 21
Архитектура суперВС IBM Blue Gene
1. Архитектурные особенности суперВС Blue Gene.
2. Функциональная структура и технические характеристики реализованных конфигураций системы Blue Gene.
3. Блок-схема  p-алгоритма умножения  матриц:
F [1: M; 1: K],   D [1: K; 1: C],
              обеспечивающего   распределение  элементов  результирующей  матрицы     по 
              горизонтальным полосам в вычислительных ядрах суперВС.        
3.1. 
Отыскать  максимум   коэффициента        накладных    расходов   при   реализации  p-алгоритма на суперВС в которой:

– разрядность 
– полоса пропускания канала между вычислительными ядрами


  Гигабод;

– трактовая частота 
– вычислительное ядро способно выполнять 4 операции за такт.
3.2. Установить при каком условии коэффициент накладных расходов при реализации p-алгоритма на описанной ВС уменьшится не менее чем в 32 раза.








Курсовая работа 22
Вычислительные системы Cray T3E
1. Функциональная структура и технические характеристики вычислительных узлов Cray T3E.
2. Коммуникационная сеть Cray T3E.
2.1. Описание структурных возможностей коммуникационной                сети Cray T3E.
2.2. Адресация вычислительных узлов в Cray T3E.
3. Реализация p-алгоритмов на ВС Cray T3E.
3.1. Анализ эффективности Cray T3E при выполнении p-алгоритмов.
3.2. 
Определить при каком условии, коэффициент эффективности          
p-алгоритма для Cray T3E может быть не менее 1, т.е. 




Курсовая работа 23
СуперВС семейства Cray X
1. Особенности архитектуры суперВС Cray X1.
2. Состав и структура вычислительного узла.
3. Коммуникационная сеть Cray X1.
3.1. Описание сети Cray X1.
3.2. Численный расчет структурных характеристик Cray X1.
4. Оценка эффективности суперВС Cray X1.




Курсовая работа 24
Принципы технической реализации модели коллектива вычислителей
1. Модель коллектива вычислителей и принципы ее технической реализации.
2. Понятия параллельного программирования. Крупноблочное распараллеливание сложных задач.
3. Функциональные структуры 3 суперВС из списка Тор500.
3.1. Степень воплощения принципов модели коллектива вычислителей в 3-х самых мощных суперВС.
3.2. Характеристики эффективности (включая структурные) первых трех суперВС из Тор500.



Курсовая работа 25
Архитектура мультипроцессорных вычислительных систем
1. Концепции построения мультипроцессорных ВС.
2. Качественный анализ архитектуры ВС.
3. Предпосылки совершенствования архитектуры мультипроцессорных ВС.
4. Численный расчет функции S(t) готовности системы C.mmp, не имеющей структурной избыточности.
Курсовая работа 26
СуперВС IBM Blue Gene
1. Принципы, положенные в основу архитектуры суперВС.
2. Коммуникационные сети IBM Blue Gene.
2.1. Назначение и анализ возможностей сетей IBM Blue Gene.
2.2. Расчет структурных характеристик трехмерной тороидальной сети IBM Blue Gene.
3. 
Оценить возможность достижения нелинейного ускорения (коэффициента количество узлов) при реализации на суперВС Blue Gene параллельных алгоритмов с использованием тороидальной сети и сети ввода-вывода.


Курсовая работа 27
Транспьютерные вычислительные системы
1. Концепция архитектуры транспьютерных ВС.
2. Архитектура транспьютера IMS T9000.
3. Блок-схема параллельного алгоритма  для вычисления произведения                  F [1: C; 1: P] двух  матриц:
D [1: H; 1: P], A [1: C; 1: H],   
обеспечивающего в   элементарных   машинах   ВС   распределение   элементов
 F [1: C; 1: P] по горизонтальным полосам.
3.1. 
Определить  максимум   коэффициента        накладных    расходов   при   реализации  p-алгоритма на ВС, в которой:

– разрядность 


– полоса пропускания канала между машинами  Мегабод;

– тактовая частота 
– за один такт выполняется 4 операции сложения;
– выполнение операции умножения требует 2 такта.
3.2. 
Указать условие реализации p-алгоритма на ВС с описанными параметрами, при котором 


Курсовая работа 28
Мини-машинные вычислительные системы
1. Принципы построения мини-машинных вычислительных систем.
2. Архитектура вычислительной системы СУММА.
3. Функциональная структура и макроструктура системы СУММА.
4. Блок-схема параллельного алгоритма  для вычисления произведения двух  матриц:
C [1: K; 1: N],   D [1: L; 1: K],
обеспечивающего распределение элементов результирующей матрицы по горизонтальным полосам в элементарных машинах ВС.
4.1. 
Определить максимум  коэффициента      накладных   расходов   при   реализации p-алгоритма на ВС  СУММА, в элементарных машинах которой операции умножения реализуются аппаратурно.
4.2. 
Указать условие реализации p-алгоритма на ВС  СУММА, обеспечивающее снижение накладных расходов до 0,1% 
Курсовая работа 29
Сети межмашинных связей распределенных вычислительных систем
1. Требования, предъявляемые к сетям межмашинных связей ВС.
2. 
-графы.
3. Оптимизация сетей межмашинных связей ВС.
4. 
Примеры вычислительных систем, структура которых описывается -графами.
4.1. 
Описание функциональных возможностей реализованных систем.
4.2. 
Оценка структурных параметров систем.


Курсовая работа 30
Микропроцессорные вычислительные системы с программируемой структурой
1. Концептуальные подходы  к построению микропроцессорных ВС.
2. Функциональная структура и элементарные машины систем МИКРОС-1 и МИКРОС-2.
3. Блок-схема  p-алгоритма для вычисления произведения двух  матриц:
D [1: S; 1: R],   F [1: M; 1: S],
обеспечивающего распределение в элементарных машинах ВС элементов результирующей матрицы по горизонтальным полосам.
3.1. 

Определить максимум  коэффициента      накладных   расходов   при   реализации  p-алгоритма на  ВС   МИКРОС-2, элементарные машины которой состоят из микроЭВМ  «Электроника 60-1» и в которой время передачи слова между ЭМ 
3.2. 
Указать условие реализации p-алгоритма на ВС МИКРОС-2, при котором 


Курсовая работа 31
Сверхвысокопроизводительные ВС семейства Cray X1
1. Архитектура суперВС.
2. Состав и топология элементарного процессора Cray X1.
3. Макроструктура ВС и численный расчет ее характеристик.
4. Анализ эффективности суперВС Cray X1.



Курсовая работа 32
Вычислительные системы с SIMD-архитектурой
1. Канонические функциональные структуры ВС.
2. Классические проекты SIMD-систем.
3. Структурный анализ ВС с архитектурой SIMD.
3.1. Математическое описание структур реальных ВС.
3.2. Расчет структурных характеристик промышленных ВС.


Курсовая работа 33
Архитектура вычислительных систем с программируемой структурой
1. Концептуальные основы построения ВС с программируемой структурой.
2. Функциональная структура и анализ архитектурных возможностей ВС 
“Минск-222”.
3. Топология и численный расчет структурных характеристик ВС “Минск-222”.
4. Блок-схема параллельного алгоритма  умножения двух матриц большого размера, обеспечивающего распределение в машинах ВС элементов результирующей матрицы по горизонтальным полосам.
4.1. 
Определить  максимум  коэффициента      накладных   расходов   при   реализации  p-алгоритма на ВС  “Минск-222”.
4.2. 
Найти условие реализации p-алгоритма на ВС  “Минск-222”, при котором коэффициент 



Курсовая работа 34
Эволюция архитектуры ЭВМ
1. Развитие канонической  функциональной структуры ЭВМ (в пределах трех 
поколений).
2. Показатели эффективности ЭВМ трех поколений.
3. 


Численный расчет функций  ,  и  соответственно надежности, восстановимости и готовности ЭВМ  I–II поколений и их графики.
4. Расчет функции R(t) надежности ВС, состоящей из N элементарных машин второго поколения и не имеющей структурной избыточности.




Курсовая работа 35
Семейство вычислительных систем nCube
1. Особенности архитектуры систем семейства  nCube.
2. Функциональные структуры ВС nCube-2  и nCube-3.
3. Макроструктура ВС семейства nCube.
3.1. Описание макроструктуры nCube.
3.2. Численный расчет структурных характеристик nCube.
4. Блок-схема  p-алгоритма умножения  матриц:
D [1: H; 1: N],   E [1: M; 1: H].
4.1. 
Отыскать  максимум   коэффициента        накладных    расходов   при   реализации  p-алгоритма на вычислительной системе, имеющей следующие параметры:

– разрядность 

– полосу пропускания канала между машинами  Мегабод;

– время выполнения операции сложения   мкс;

– время выполнения операции умножения мкс.
4.2. 
Определить условие реализации p-алгоритма на описанной ВС, при котором .

Курсовая работа 36
Вычислительные системы с MIMD-архитектурой
1. Направления развития MIMD-систем.
2. Примеры функциональных структур высокопроизводительных MIMD-систем.
3. Блок-схема  p-алгоритма для вычисления произведения  двух  матриц:
A [1: L; 1: N],   B [1: K; 1: L];
p-алгоритм должен обеспечить распределение элементов результирующей матрицы по вертикальным полосам в элементарных машинах ВС.
3.1. 
Отыскать максимум   коэффициента        накладных    расходов   при   реализации  p-алгоритма на ВС, имеющей следующие характеристики:

– разрядность 


– полосу пропускания канала между процессорами  Гигабод;

– тактовую частоту 
– за один такт выполняется 2 операции сложения и 1 операция умножения.
3.2. Определить условие, для возникновения «парадокса параллелизма» при реализации p-алгоритма на ВС с указанными параметрами.






Курсовая работа 37
Кластерные вычислительные системы
1. Архитектурные подходы к реализации кластерных ВС.
2. Базовые аппаратурные и программные средства для кластерных ВС.
3. Примеры функциональных структур высокопроизводительных кластерных ВС.
4. Блок-схема параллельного алгоритма  для вычисления произведения  F[1:H;1:M] двух  матриц:
C [1: L; 1: M], A [1: H; 1: L],   
обеспечивающего распределение в элементарных машинах ВС элементов F[1:H;1:M]  по горизонтальным полосам.
4.1. 
Определить  максимум   коэффициента        накладных    расходов   при   реализации  p-алгоритма на ВС, имеющей следующие параметры:

– разрядность 


– полосу пропускания канала между машинами  Гигабод;

– время выполнения операции сложения  0,2 нс;

– время выполнения операции умножения  нс.
4.2. Вывести условие, при котором возможен «парадокс параллелизма» при реализации p-алгоритма на указанной ВС.









Курсовая работа 38
Мини-машинные вычислительные системы с программируемой структурой
1. Подходы к построению мини-машинных ВС.
2. Возможности архитектуры системы СУММА.
3. Макроструктура и элементарные машины ВС СУММА.
4. Блок-схема  p-алгоритма для вычисления произведения  двух  матриц:
D [1: H; 1: M], C [1: N; 1: H],   
обеспечивающего распределение в элементарных машинах ВС элементов результирующей матрицы по горизонтальным полосам.
4.1. 
Определить максимум  коэффициента      накладных   расходов   при   реализации  p-алгоритма на ВС  СУММА, в элементарных машинах которой операции умножения реализуются подпрограммой.
4.2. 
Указать условие реализации p-алгоритма на системе СУММА, обеспечивающее выполнения неравенства .



Курсовая работа 39
Матричные вычислительные системы
1. Функциональные структуры матричных ВС.
2. Архитектурные возможности ВС ILLIAC-IV.
3. Структура ВС ILLIAC-IV.
3.1. Качественный анализ структуры ILLIAC-IV.
3.2. Описание структуры ILLIAC-IV  в виде графа и расчет ее диаметра и среднего диаметра.
3.3. Оптимизация структуры ILLIAC-IV.





Курсовая работа 40
Архитектура суперкомпьютеров (суперВС)
1. Современные парадигмы и принципы построения суперВС.
2. Технические характеристики 5 наиболее быстродействующих суперкомпьютеров в мире.
3.  Блок-схема  p-алгоритма умножения  матриц:
A [1: N; 1: G],   B [1: G; 1: M],
обеспечивающего распределение элементов результирующей матрицы по горизонтальным полосам в элементарных машинах ВС.
3.1. 

Отыскать  максимум   коэффициента        накладных    расходов   при   реализации  -  лгоритма  на суперВС, имеющей следующие параметры:

– разрядность 


– полосу пропускания канала между машинами  Гигабод;

– время выполнения операции сложения =5 нс;

– время выполнения операции умножения   нс.
3.2. 
Определить условие реализации p-алгоритма на суперВС, при котором коэффициент  
Курсовая работа 41
Классификации вычислительных систем
1. Классификация ВС по М. Флинну и ее модификации.
2. Элементарные понятия параллельного программирования.
3. 

Функция  готовности вычислительной системы “Минск-222”. (Произвести численный расчет  и построить графики  в предположении, что ВС без структурной избыточности и каждая элементарная машина имеет восстанавливающее устройство.)


Курсовая работа 42
Макроструктура высокопроизводительных вычислительных систем
1. Требования, предъявляемые к макроструктурам суперВС.
2. Количественные характеристики макроструктур ВС.
3. 
- графы.
4. Структурные характеристики матричных ВС
4.1. Расчет структурных характеристик ILLIAC – IV.
4.2. Расчет структурных характеристик подсистем и вычислительных узлов систем СМ-1 и СМ-2.


Курсовая работа 43
Архитектура вычислительных систем
1. Принципы построения вычислительных систем.
2. Особенности архитектуры и программное обеспечение ВС “Минск-222”. 
3. Системные команды ВС “Минск-222” и их взаимосвязь со средствами библиотеки MPI.
4. Блок-схема параллельного алгоритма  для вычисления произведения E[1:M;1:N] двух  матриц:
C [1: L; 1: N],   D [1: M; 1: L],
обеспечивающего распределение в элементарных машинах ВС элементов матрицы  E [1: M; 1: N]  по горизонтальным полосам.
4.1. 
Определить  максимум  коэффициента      накладных   расходов   при   реализации  p-алгоритма на ВС  “Минск-222”.
4.2. 
Указать условие реализации p-алгоритма на ВС  “Минск-222”, при котором накладные расходы уменьшатся не менее чем в  раз.


Курсовая работа 44
Параллельные алгоритмы
1. Понятие о сложных задачах. Примеры сложных задач.
2. Методики распараллеливания задач.
3. Показатели эффективности   p-алгоритмов.
4. “Парадокс параллелизма”.
5. 
Оценка  эффективности  реализации  - программ на распределенных ВС (привести оценки для конкретных систем, включая суперВС).
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